BUCHER
hydraulics

Mobilsteuerung
ELMR...

Referenz: 100-P-700068-D-00
Stand: 02.2022 1/32



BUCHER
hydraulics

2/32 100-P-700068-D-00/02.2022
Mobilsteuerung ELMR...



BUCHER
hydraulics

Inhaltsverzeichnis Seite
1 Ubersicht StEUEIGErate « - -« « v v v e e 5
2 ELMR 201 SIAVemOdUl = -« s s v et nramtnmenenensaeaeenenensaeaesaeaearasssesneneasanans 6
2.1 BESCRIEIDUNG - - -« - v v e 6
2.2  TeChNISCHE DAtEN -+« s« v v ettt et ettt ettt 6
2.3 Kenndaten der AUSGANGE « -« -« v rrrrrrmm e 8
2.4 ADMESSUNGEN « -« - v r v s e s s e e e e e e e e 8
2.5  Bestellangaben -« - 8
2.6 Ordering COdE - -« v« v rrrer e e e 8
2.7 ANSChIUSSDEIEQUNG - - - - -« - v e e e e 9
2.8 Konfigurationsbeispiele « -« -« - ver e 10
3 ELMR 223 MastermOdUl =« ==« c ot eramtnmeneneamaeaneneneasaeaeeaeaearasaesaenensnnans 11
3.1 BESCRIEIDUNG - - -« - v e e e e 11
3.2 TEChNISCHE DAtEN « -« -« v v v v ettt e ettt ettt e 11
3.3 ADMESSUNQEN -« - v s s e s e s e e e e et e 16
3.4 Bestellangaben -« - c e 16
3.5  ANSChIUSSbelegung - - -+ - v v 16
3.6 CAN,RS232, ERROR, TEST «+ - cvvrreeeamee et 16
3.7 EiN-/ AUSQENGE «« - v s et 17
4 ELMR 225 MastermOdUl =« ==« s vt et emtnmeneneamaeaneneneaeaeaesaenearasaesaenensanans 18
4.1 BESCRIEiDUNG - - -« - v e e e e e 18
4.2  TeChNISCHE DAtEn « -+« v v v v e r ettt ettt et ettt 18
43 Kenndaten der EINGANGE -« -« -« rermrm e 20
4.4  Kenndaten der AUSGANGE « -« -« v rrrrrrmr e 21
A5 ADMESSUNGEN « -« - v r v m e s s e et e e e e e 22
4.6 Bestellangaben - -« r e 23
A7  ZUDEBROL - - - v o oo et i 23
4.8  ANSChIUSSDEIEQUNG <+ -+ v s v s e 23
4.9 MONEAQGE ~ -« - r v s r s m e e e 23
5 ELMR 228 MastermOdUl = -« -« c v et erenmtnmeneneamaeaneneneneaeaeeaeaearaeaesaenensanans 25
51 BESCRIEIDUNG - - -« - v v e e e 25
52  TeChNISCHE DatEn « -« v v v rmmte et ettt et ettt 25
5.3 Kenndaten der EiNGENGgE -« -« - r s rrremeee e 28
5.4  Kenndaten der AUSGANGE -« -+ v r s e rr s es et 29
5.5 ADMESSUNGEN =« v+t v st st s et e e 30
5.6 Bestellangaben -« cc e 30
5.7  ZUDEROI - - - o s v v e e e e i 30
5.8  ANSChIUSShElegUNg - - -+ - v v 30
100-P-700068-D-00/02.2022 3/32

MobilsteuerungELMR...



BUCHER
hydraulics

59 Montage ..................................................................... 31

4/32 100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...



BUCHER
hydraulics

1 Ubersicht Steuergerate

ELMR 201 Slavemodul Beschreibung

Als Erweiterung im CAN-Bus System
Geschlossenes, abgeschirmtes Metallgehause
1 Anschlussstecker 55-polig

10...30Vv DC

Status-LED: griin, rot

8 Ausgéange (digital, PWM, stromgeregelt)

Siehe Kapitel 2

Beschreibung

Dient als Jobrechner im CAN-Bus System
Geschlossenes, abgeschirmtes Metallgehause
1 Anschlussstecker 55-polig

10...32V DC

Status-LED: rot, griin, blau

8 Ausgange PWMi

4 Ausgange PWM, digital

8 Ausgange digital

4 H-Briicken

8 Eingéange (digital, analog, Frequenz)

Siehe Kapitel 3

ELMR 225 Mastermodul Beschreibung

Dient als Jobrechner im CAN-Bus System
Kunststoffgehause schwarz

8..32vDC

Status-LED: rot, griin, orange

2 Ausgange (digital, PWMi)

10 Ausgange (digital, PWM)

4 Eingange (digital, analog, Frequenz)

4 Eingange (digital, Widerstand)

Siehe Kapitel 4

ELMR 228 Mastermodul Beschreibung

Dient als Jobrechner im CAN-Bus System
Kunststoffgehause schwarz

8..32vDC

Status-LED: rot, griin, orange

8 Ausgange (digital, PWMi)

4 Eingange (digital, Widerstand)

4 Eingange (digital, analog, Frequenz)

Siehe Kapitel 5

100-P-700068-D-00/02.2022 5/32
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2 ELMR 201 Slavemodul

2.1 Beschreibung

Das Slave Modul ELMR201 wird im Bucher CAN-Bus Sy-
stem als Erweiterung eingesetzt. Das Modul besitzt acht
Ausgénge, wahlweise mit oder ohne Stromregelung. Das
CANopen Protokoll dient zur Kommunikation mit den Bu-

¢ Extreme mechanische Beanspruchung durch Stof3- und
Schockbelastung

« Einsatz der Komponenten auch bei tiefen und hohen
Umgebungstemperaturen

e Fiir Anwendungen mit Umwelteinfliissen wie Schmutz,
Wasser und Feuchtigkeit

« Starkes Schwanken der Versorgungsspannung durch
Batterie-/ Generatorsystem

« Starke leitungsgebundene und eingestrahlte Stérein-
flisse auf das gesamte elektische System

cher Master Modulen ELMR221 bis ELMR224.

2.2 Technische Daten

221 Prifnormen und Bestimmungen

Priifnormen und Bestimmungen
Feuchtetest nach IEC 68-2-30

Mechanische Festigkeit

Storfestigkeit gegen leitungsgebundene Stérungen

Storfestigkeit gegen Fremdfeld

Stdrabstrahlung

222 Aligemeine Kenngréen

Allgemeine KenngréRen

Gehause

MalRe (L x B x H)

Montage

6/32

< 90% rel. Luftfeuchte, nicht kondensierend

Schwingen nach IEC 68-2-6
Schocken nach IEC 68-2-27
Dauerschocken nach IEC 68-2-29

DIN 40839 / Teil 1, Impulse 1, 2, 3a, 3b
(entspricht ISO 7637); Scharfegrad 4, Funktionszustand A

DIN 40839 / Teil 1, Impulse 5 (entspricht ISO 7637)
Schéarfegrad 1, Funktionszustand C

DIN 40839 / Teil 3, Impulse 1, 2, 3a, 3b
(entspricht ISO 7637); Scharfegrad 4, Funktionszustand A

95/54/EG nach EN 50082-2
95/54/EG nach EN 50081-1

Geschlossenes, abgeschirmtes Metallgehduse mit
Flanschbefestigung

132 x43 x 153 mm

Schraubbefestigung mit 4 Stk. M5 x L nach DIN 7500 bzw.
DIN 7984

Einbaulage waagerecht liegend oder senkrecht stehend auf
Montagewand

100-P-700068-D-00/02.2022
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Allgemeine KenngréRen

Anschluss

Ausgéange

Konfigurierbar als

Schaltstrom je Ausgang

Summenstrom

2.2.3 Elektrische Kenngréen

Elektrische KenngréRen
Betriebsspannung Ug
Stromaufnahme
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Schutzart

Schnittstelle

Baudrate
Kommunikationsprofil
Node-ID
Status-Anzeige
Betriebszustande (Status-LED)

Gleichzeitige Ansteuerung der griinen und roten LED
ergibt als Farbe orange.

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...
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1 Anschlussstecker 55-polig, verriegelt, verpolsicher
Typ AMP oder Framatome
Kontakte AMP-Junior-Timer, Crimp-Anschluss 0,5/2,5 mm?2

8

Digital, plus-schaltend (High-Side)
PWM-Kanal
Stromgeregelter Kanal

Max. 4 A (ohne Stromiberwachung)
Max. 2 A (mit Stromiberwachung)

Max. 16 A

10...30 V DC

< 100 mA (ohne externe Last)

-40°C...+85°C

-40°C...+90°C

IP 67 (Schutzart fur Stecker je nach Kabelverarbeitung)
CAN Interface 2.0 B, ISO 11898

10 kBit/s ... 1 MBit/s (Defaulteinstellung 125 kBit/s)
CANopen, CiADS 301 Version 3.0, CiA DS 401 Version 1.4
32 (Default)

Zweifarben-LED (Rot/Grtiin)

LED-Farbe Blinkfrequenz Beschreibung
Grin Konstant Aus Keine Betriebs-
Konstant Ein spannung
2,0 Hz CANopen: PRE-
OPERATIONAL/
PREPARED
CANopen:
OPERATIONAL
Rot Konstant Ein Kommunikation

gestort
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2.3 Kenndaten der Ausgange

Ausgénge Technische Daten
Digital-Ausgénge 8 Halbleiterausgange kurzschluss- und Uberlastfest
Schaltspannung 10..30V DC
Schaltstrom max. 4 A (ohne Stromuberwachung)
max. 2 A (mit Stromiberwachung)
Summenstrom max. 16 A

Stromiiberwachung von jeweils 2 Kanalen uber die Anschliisse wahlbar,
folgende Kanéle sind zusammengefasst: 1+2, 3+4, 5+6, 7+8

PWM-Ausgange Jeweils 2 Ausgange kénnen als PWM-Kanal konfiguriert werden, folgende Kanéle
sind zusammengefasst: 1+2, 3+4, 5+6, 7+8
PWM-Frequenz 20...250 Hz

Teilverhaltnis 1...1000%
Auflédsung 1%
Laststrom max. 4 A
Summenstrom max. 16 A
Strom-Ausgénge Jeweils 2 Ausgange kénnen als Strom-Kanal konfiguriert werden, folgende Kanéle
sind zusammengefasst: 1+2, 3+4, 5+6, 7+8
PWM-Frequenz 20...250 Hz
Regelbereich 0,1..2A
Regelauflésung 2,5mA
Einstellungsauflésung 1 mA
Genauigkeit +2% FS
Laststrom max. 2.A

Min. Lastwiderstand 12 Q (bei Ug =24 V DC)

Hinweis Digital- und PWM/Strom-Ausgang in einem Anschlusspaar kombinierbar

2.4 Abmessungen

132 15
43 55 106,5 .
LED
_J@(% g 455
_©
Ifiill
i .
i
il
H s +
I @
il
o
N © (T o ||
2.5 Bestellangaben
2.6 Ordering Code
Beschreibung Bestellangaben Artikelnummer
ELMR201-01*** CAN Elektronik 100030588
8/32 100-P-700068-D-00/02.2022
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2.7 Anschlussbelegung

Anschluss GND

Anschluss

Anschluss +DC

CAN Schnittstelle

51

CAN_H

50

CAN_L

15

CAN_GND

14

CAN_H

CAN_L

CAN_GND

Abkiirzungen
CANy
CANL
PWM
VBBo
VBBs

BUCHER
hydraulics

CAN-Schnittstelle
CAN-Schnittstelle

+VBBg

OUT |20

Current| 38

GND

+VBBg

ouT |21

Current| 39

GND

+VBBg

ouT (22

Current

GND

+VBBg

OuUT |42

Current | 41

GND

+VBBg

OUT |34

Current| 52

GND

+VBBg

OUT |35

Current| 53

GND

+VBBg

OUT |36

Current| 54

GND

+VBBg | 30

OuT |37

Current| 55

GND

Ausgang fiir Puls-weiten-modulierte Signale

Betriebsspannung (Output)
Betriebsspannung (Modul)

Ausgang +DC

Ausgang

Kanal 1

Kanal 2

Kanal 3

Kanal 4

Kanal 5

Kanal 6

Kanal 7

Kanal 8

WICHTIG: Vor Inbetriebnahme des Moduls miissen die aufgefiihrten Anschliisse mit den dazugehérigen Potentialen

belegt werden!

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...
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2.8 Konfigurationsbeispiele
2.81 Beispiel 1

Ausgangsfunktionen

+VBBo
1 |OUT

1 | Current
GND

Digital
z.B. Wegeventil

+VBBg

Digital
Z 8UT t21 z.B. Wegeventil mit
urrent| 39 Stromiberwachung
GND
2.8.2 Beispiel 2
PWM oder Stromgeregelt

z.B. Proportionalventil

+VBBg
2 |OUT 21
2 [Current
GND

Digital
z.B. Wegeventil

2.8.3 Beispiel 3

+VBBg

out
Current
GND

PWM oder Stromgeregelt
z.B. Proportionalventil

+VBBg
ouT
Current
GND

10/32 100-P-700068-D-00/02.2022
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3 ELMR 223 Mastermodul

3.1 Beschreibung

Das Master Modul ELMR223 dient als Jobrechner im CAN-
Bus System. Das Modul besitzt bis zu 24 Leistungsaus-
gange, die teilweise konfiguriert werden kdnnen. Durch das
speziell von Bucher Hydraulics entwickelte Betriebssystem
lassen sich Kundenapplikationen in noch kirzerer Zeit ent-
wickeln. Das Betriebssystem stellt somit die Intelligenz und
Funtionalitdt des elektronischen Gesamtsystems dar. Es

3.1.1
¢ Extreme mechanische Beanspruchung durch Stof3- und
Schockbelastung

¢ Einsatz der Komponenten auch bei tiefen und hohen Um-
gebungstemperaturen

e Fur Anwendugen mit Umwelteinflissen wie Schmutz,
Wasser und Feuchtigkeit

Anwendungsbeispiele

3.2 Technische Daten

3.21 Prifnormen und Bestimmungen

Prifnormen und Bestimmungen

Klimatest

Mechanische Festigkeit

Storfestigkeit gegen leitungsgebundene Stérungen

Storfestigkeit gegen Fremdfeld

Stdérabstrahlung

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...
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* Elektrische Daten und Mechanik abgestimmt auf den
mobilen Einsatz

¢ Programmierung nach IEC 61131-3

« Unter- und Uberspannungserkennung

« Diagnosefunktionen fiir Soft- und Hardware

» Ausgange kurzschluss- und iberlastfest, diagnosefahig
« Serielle RS232-Schnittstelle

¢ CAN-Bus (Master) mit CANopen Protokoll

¢ Automatische und programmkontrollierte Datensiche-
rung im Flash-EPROM

beinhaltet u.a. die Schnittstellenkommunikationen, Para-
metrierung, Konfiguration, E/A Bearbeitung, Protokollie-
rung / Datalogging und parametrierbare Regelalgorithmen
(z.B. Gleichlaufregelungen). Durch den vielfachen Einsatz
des Betriebsystems ist es dulerst praxiserprobt und ro-
bust.

e Starkes Schwanken der Versorgungsspannung durch
Batterie-/ Generatorsystem

o Starke leitungsgebundene und eingestrahlte Stérein-
flisse auf das gesamte elektische System

Feuchte/Warme nach EN 60068-2-30, Test Db

(= 95% rel. Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend)
Salznebelspriihtest nach EN 60068-2-52, Test Kb,
Schéarfegrad 3

Schutzartprifung nach EN 60529

Schwingen nach EN 68-2-6, Test Fc
Schocken nach EN 68-2-27, Test Ea
Schocken im Betrieb nach EN 60068-2-29, Test Eb

ISO 7637-2, Impulse 2, 3a, 3b, Scharfegrad 4,
Funktionszustand A

ISO 7637-2, Impulse 5, Scharfegrad 1, Funktionszustand A
ISO 7637-2, Impulse 1, Scharfegrad 4, Funktionszustand C

95/54/EG (mit 100 V/m) und DIN EN 61326
(e1-Typgenehmigung)

95/54/EG und DIN EN 61326 (e1-Typgenehmigung)

11/32
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3.2.2 Aligemeine Kenngré3en

Allgemeine KenngréRRen

Gehause

MalRe (Hx B x T)

Montage

Anschluss

Gewicht
Umgebungs-/ Lagertemperatur

Schutzart

3.23 Elektrische Kenngréen

Elektrische KenngréRen

Betriebsspannung Ug

Uberspannung

Bezeichnung, Wert, Einheit

Geschlossenes, abgeschirmtes Metallgehduse mit Flansch-
befestigung

1563 x 225 x 43 mm

Schraubbefestigung mit 4 Stk. M5 x L nach DIN 7500 bzw.
DIN 7984

Einbaulage waagerecht liegend oder senkrecht stehend auf
Montagewand

1 Anschlussstecker 55-polig, verriegelt, verpolsicher
Typ AMP oder Framatome
Kontakte AMP-Junior-Timer, Crimp-Anschluss 0,5/ 2,5 mm?2

1,2 kg
-40°C ... +85°C

IP 67 (Schutzart fur Stecker je nach Kabelverarbeitung)

Bezeichnung, Wert, Einheit
10..32 v DC
36Vfirt<10s

Unterspannungs erkennung BeiUg < 9,5V

Auto-Save

Stromaufnahme
CAN-Schnittstelle 1

Baudrate

Kommunikationsprofil

Node-ID (CANopen)
CAN-Schnittstelle 2

Baudrate

Kommunikationsprofi

Serielle Schnittstelle

Baudrate
Topologie
Protokoll
Prozessor
Gerateliberwachung

Prozesstiberwachungskonzept

12/32

BeiUg < 9,0V

< 160 mA (ohne externe Last bei 24 V DC)

CAN Interface 2.0 B, ISO 11898

20 kBit/s ... 1 MBit/s (Defaulteinstellung 125 kBit/s)
CANopen, CiA DS 301 Version 4, CiA DS 401 Version 1.4
Hex 20 (= dez 32)

CAN Interface 2.0 A/B, ISO 11898

20 kBit/s ... 1 MBit/s (Defaulteinstellung 125 kBit/s)

SAE J 1939 oder freies Protokoll

RS 232C

9,6 kBit/s, 19,2 kBit/s, 28,8 kBit/s

Point-to-point (max. 2 Teilnehmer); Master-Slave-Verbind.
Vordefiniertes ifm-Protokoll (INTELHEX)

CMOS-Microcontroller 16 Bit C167CS;
Taktfrequenz 20/40 MHz (umschaltbar)

Unterspannungstiberwachung

Watchdogfunktion

Checksummenprifung fir Programm und System
Ubertemperaturiiberwachung

Zweiter Abschaltweg fiir jeweils 12 Ausgénge iiber Uber-
wachungsrelais, nach EN 954

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...



Elektrische KenngréRen
Programmspeicher

Datenspeicher

Datenspeicher (spannungsausfallsicher)

Status-Anzeige

3.24 Konfigurationen

Ein-/ Ausgangskanéle (gesamt)

BUCHER
hydraulics

Bezeichnung, Wert, Einheit
1 MByte Flash, von Anwender nutzbar

128 kByte SRAM, 32 kByte Flash, 3 kByte FRAM
(nicht fltichtig)

256 Byte (Auto-Save-Speicher)
Dreifarben-LED (Rot/Griin/Blau)

max. 40

(die zur Verfligung stehende Anzahl ist abh&ngig von der Anschluss
belegung und der Konfiguration der Steuerung)

Anzahl Signal

8 Digital
oder Analog

8 Digital

4 Digital
oder Frequenz

4 Digital
oder Frequenz

8 Digital

8 Digital

Anzahl Signal

Eingange
Méogliche
Konfigurationen
Ausgénge
Méogliche

Konfigurationen

Betriebszusténde (Status-LED)

Gleichzeitige Ansteuerung der
griinen und roten LED ergibt als
Farbe orange.

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...

8 Digital
oder PWM
oder Strom-

geregelt

8 Digital

4 Digital
oder PWM

4 Digital

LED-Farbe
Orange
Grin
Grin
Rot

Max. 40 (entsprechend 0 Ausgénge)

Ausfiihrung

Fur positive Gebersignale, diagnosefahig BL
0...10/32 V DC, 0/4...20 mA oder ratiometrisch A

Fir positive Gebersignale BL
Fir positive Gebersignale, diagnosefahig BL
max. 50 kHz I

Fir positive/negative Gebersignale, diagnoseféhig BLH
max. 1 kHz ILH
Fir positive/negative Gebersignale, diagnoseféhig BLH
Fir positive Gebersignale, diagnosefahig BL

Max. 24 (entsprechend 16 Eingange)

Ausfiihrung

Pulsschaltend (High-Side), diagnosefahig By
PWM-Frequenz 20...250 Hz PWM
0,1..4A PWM,
Pulsschaltend (High-Side), diagnosefahig By
Pulsschaltend (High-Side), diagnosefahig By
PWM-Frequenz 20...250 kHz PWM
Plus-/minusschaltend (High-/Low-Side), BhL
Diagnosefahig auch als H-Briicke nutzbar H-Bridge

Blinkfrequenz Beschreibung

Aus Keine Betriebsspannung
1 x Ein Initialisierung oder Reset Checks
5Hz Keine Betriebssystem geladen
0,5 Hz Run, CANopen: PREOPERATIONAL
2,0 Hz Run, CANopen: OPERATIONAL
Ein Stop, CANopen: PREPARED
0,5Hz Run mit Fehler (CANopen: PREOPERATIONAL)
2,0 Hz Run mit Fehler (CANopen: OPERATIONAL)
Ein Fatal Error oder Stop mit Fehler

13/32
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3.2.5

Digital-/Analog-Eingange (B, A)
%IWO00...07

%1X0.00...07

Konfigurierbar als:

Kenndaten der Eingange

KenngréRen

Spannungseingange

Stromeingange

Digitaleingénge fur positive Gebersignale,
diagnosefahig *)

Digitaleingénge fur positive Gebersignale

Digitaleingénge fur positive Gebersignale,
Diagnosefihig *)

Frequenzeingange fiir positive Gebersignale,
Diagnosefahig
Auswertung mit Komperatorschaltung

Digitaleingénge fiir positive/negative Gebersignale,
Diagnosefahig *)

Frequenzeingdnge fur positive/negative Gebersignale,
diagnosefahig
Auswertung mit Komperatorschaltung

Digitaleingénge fiir positive/negative Gebersignale,
Diagnosefahig *)

Digitaleingénge fur positive Gebersignale,
Diagnosefihig *)

Test-Eingang

*) NAMUR-Eingange

14/32

Bezeichnung, Wert, Einheit

Eingangsspannung
Auflésung
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Eingangsstrom
Auflésung
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

Einschaltpegel
Ausschaltpegel
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

0..10/32V
10 bit
50/30 k2
50 Hz

0/4...20 mA
10 bit

400 kQ

50 Hz

0,7 Ug
0,4 Ug
30 kQ
50 Hz

0,4..0,7 Ug
0,2...0,24 Ug
3,21 kQ

50 Hz

0,7 Ug
0,4 Ug
2,86 kQ
50 Hz

2,86 kQ
max. 50 Hz

0,7 Ug
0,4 Ug
3,21 kQ
50 Hz

3,21 kQ
max. 1 kHz

0,7 Ug
0,4 Ug
3,21 kQ
50 Hz

04..0,7 Ug
0,2..0,24 Ug
3,21 kQ

50 Hz

Fir die Dauer des Testbetriebes (z.B. zur Programmierung),
muss der Anschluss mit VBBg (10...32 V DC) verbunden
werden. Fir den "RUN”"-Betrieb bleibt der Test-Eingang unbe-

schaltet.
Eingangswiderstand

3,21 kQ

Diagnosefahige Digitaleingdnge kénnen in Verbindung mit
einer externen Widerstandsbeschaltung als NAMUR-Eingang

verwendet werden.

Anschlussspannung 5...25 V; z.B. ifm NAMUR-Sensoren

NT5001...NN5002

100-P-700068-D-00/02.2022
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3.2.6 Kenndaten der Ausgange

KenngréRen

Ausgénge (By, PWM, PWM))
%QX0.00...07
Konfigurierbar als:

%QX0.00...05
Konfigurierbar als:

Ausgénge (By)
%QX0.08...15
Konfigurierbar als:

Ausgénge (By, PWM)
%QX0.16, 19, 20, 23
Konfigurierbar als:

Ausgange (B )
%QX0.17, 18, 21, 22
Konfigurierbar als:

Interne Relaisausgange fiir die

potentialgetrennte Abschaltung der Ausgange

Abkirzungen

A = Analog

By = Binar High-Side
BL = Binar Low-Side
Iy = Impuls High-Side
I = Impuls Low-Side

100-P-700068-D-00/02.2022
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Bezeichnung, Wert, Einheit

Halbleiterausgange, diagnosefahig

Plusschaltend (High-side), kurzschluss- und tberlastfest
Schaltspannung 10...32V DC

Schaltstrom max. 4 A

PWM-Ausgéange; diagnosefahig

PWM-Frequenz max. 250 Hz

Tastverhaltnis 1..99 %

Auflésung abhangig von der PWM-Frequenz
Laststrom max. 4 A

Integrierter Pull-Down-Widerstand (4,7k2) zur Ansteuerung
von Danfossventilen

Stromgeregelte Ausgange; diagnosefahig

Laststrom 0,1..4 A
Summenstrom max. 16 A
Einstellauflésung 1mA
Nutzauflésung 5mA
Genauigkeit +2%FS

Halbleiterausgange, diagnosefahig
Plusschaltend (High-side), kurzschluss- und tberlastfest

Schaltspannung 10...32V DC
Schaltstrom max. 2 A
Ausgangsfrequenz max. 100 Hz (lastabhéngig)

Halbleiterausgange, diagnosefahig
Plusschaltend (High-side), kurzschluss- und tberlastfest

Schaltspannung 10...32V DC

Schaltstrom max. 4 A

Ausgangsfrequenz max. 100 Hz (lastabhangig)
PWM-Ausgange

PWM-Frequenz max. 250 Hz

Tastverhaltnis 1...99 %

Auflésung abhangig von der PWM-Frequenz
Laststrom max. 4 A

Halbleiterausgange, diagnosefahig
Plus-/minusschaltend (High-/Low-Side),
Kurzschluss- und Uberlastfest

Schaltspannung 10...32V DC
Schaltstrom max. 4 A
Ausgangsfrequenz max. 100 Hz (lastabhéngig)

SchlieRerkontakte in Reihe zu 2 x 12 Halbleiterausgangen

(= 2 Gruppen).

Zwangssteuerung durch Hardware und zuséatzliche Steuerung
durch Anwenderprogramm.

Die Relais sollten prinzipiell lastfrei geschaltet werden!

Summenstrom max. 12 A je Gruppe
Schaltstrom 0,1...15A
Uberlaststrom 20 A
Schaltzahl (lastfrei) < 106
Schalt-Zeitkonstante <=3ms
PWM = Pulsweitenmodulation
PWM, = Stromgeregelter Ausgang
%IWx = |EC-Adresse fur analogen Eingang
%I1X0.xx = |EC-Adresse fir bindren Eingang
%QX0.xx = |EC-Adresse fir bindren Ausgang
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3.3 Abmessungen

226 151
55 |, 200,5 . 43
=17 7 [m]
w
-
4 o
)
|
) 3
| |
6 + :
I
o ||
3.4 Bestellangaben
Beschreibung Bestellangaben Artikelnummer
ELMR223-***** CAN CAN ohne Software 100026514
3.5 Anschlussbelegung
Pin Potential Bezeichnung Bemerkung
23 VBBgs (10...32 V DC) Versorgung
Sensoren und Modul
05 VBB (10...32V DC) Versorgung Ausgange
34 VBBR (10...32 V DC) Versorgung uber Relais relaisgeschaltet (1)
01 GNDg Masse Sensoren und Modul relaisgeschaltet (2)
15 GNDg Masse Ausgange
12 GNDp Masse Analogeingdnge
3.6 CAN, RS232, ERROR, TEST
Pin Potential Bezeichnung Bemerkung
14 CAN1y CAN-Interface 1 (High)
32 CAN1L CAN-Interface 1 (Low)
26 CAN2y CAN-Interface 2 (High) SAE J 1939
25 CAN2_ CAN-Interface 2 (Low) SAE J 1939
33 GND Masse
06 RxD RS 232-Interface Pin 03, PC D-Sub (9 pin)
(Programmierung)
07 TxD RS 232-Interface Pin 02, PC D-Sub (9 pin)
(Programmierung)
13 ERROR Fehlerausgang By
24 TEST TEST-Eingang
16/32 100-P-700068-D-00/02.2022
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3.7 Ein-/ Ausgénge

Pin

08
27
09
28
10
29
11
30
44
45
46
47
20
02
21
38
36
54
17
53
19
55
18
37
39
03
40
22
41
42
43
04
48
49
31
50
51
52
16
35

Eingénge

%I1X0.00 / %IW00
%I1X0.01 / %IW01
%I1X0.02 / %IW02
%I1X0.03 / %IW03
%I1X0.04 / %IW04
%I1X0.05 / %IW05
%I1X0.06 / %IW06
%I1X0.07 / %IW07
%I1X0.08
%I1X0.09
%I1X0.10
%I1X0.11
%I1X0.12
%I1X0.13
%I1X0.14
%I1X0.15
%I1X0.16
%I1X0.17
%I1X0.18
%I1X0.19
%I1X0.20
%I1X0.21
%I1X0.22
%I1X0.23
%I1X0.24
%I1X0.25
%I1X0.26
%I1X0.27
%I1X0.28
%I1X0.29
%I1X0.30
%I1X0.31
%I1X0.32
%I1X0.33
%I1X0.34
%I1X0.35
%I1X0.36
%I1X0.37
%I1X0.38
%I1X0.39

Konfiguration

BL
BL
BL
BL
BL
BL
BL
BL

By
By
By

> > > > > > > >

Ausgénge

%QX0.00
%QX0.01
%QX0.02
%QX0.03

%QX0.04
%QX0.05
%QX0.06
%QX0.07

%QX0.08
%QX0.09
%QX0.10
%QX0.11
%QX0.12
%QX0.13
%QX0.14
%QX0.15
%QX0.16
%QX0.17
%QX0.18
%QX0.19
%QX0.20
%QX0.21
%QX0.22
%QX0.23

Doppelbelegung der Ein-/Ausgange beachten.

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...

Konfiguration

PWM
PWM
PWM
PWM

PWM
PWM
PWM
PWM

PWM

PWM,
PWM,
PWM,
PWM,

PWM,
PWM,
PWM,
PWM,

H-Bridge
H-Bridge

PWM
PWM

H-Bridge
H-Bridge

PWM

diagnosefahig
input / output

o/-
o/-
o/-
o/-
o/-
o/-
o/-
o/-
-]
-]
-]
-]
o/-
o/-
o/-
o/-
-]
-]
-]
-]
o/-
o/-
o/-
o/-
o] *
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
qa-
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relaisgeschaltet

VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1

—_ — — ~—

VBBg (2
VBBRg (2
VBBg (2
VBBg (2

—_ — — ~—

VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBB (1
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2
VBBg (2

~— O~ O~ ~— ~— ~— ~— ~— ~—

—_ = = = = ~— ~— ~—
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4 ELMR 225 Mastermodul

4.1 Beschreibung

Das Mastermodul ELMR225 dient als Jobrechner im CAN-
Bus System. Das Modul besitzt bis zu 12 Leistungsaus-
gange, die teilweise konfiguriert werden kdnnen. Durch das
speziell von Bucher Hydraulics entwickelte Betriebssystem
lassen sich Kundenapplikationen in noch kirzerer Zeit ent-
wickeln. Das Betriebssystem stellt somit die Intelligenz und

411 Anwendungsbeispiele

¢ Extreme mechanische Beanspruchung durch Stof3- und
Schockbelastung

¢ Einsatz der Komponenten auch bei tiefen und hohen Um-
gebungstemperaturen

4.2 Technische Daten

421 Prifnormen und Bestimmungen

Prifnormen und Bestimmungen Bezeichnung
CE-Zeichen EN 61000-6-2
EN 61000-6-4
EN 61010-1
E1-Zeichen UN/ECE-R10
Elektrische Prifungen ISO 7637-2

18/32

* Elektrische Daten und Mechanik abgestimmt auf den
mobilen Einsatz

¢ Programmierung nach IEC 61131-3

« Unter- und Uberspannungserkennung

« Diagnosefunktionen fiir Soft- und Hardware

» Ausgédnge kurzschluss- und Uberlastfest,
diagnosefahig

¢ CAN-Bus (Master) mit CANopen Protokoll

» Automatische Datensicherung

Funktionalitat des elektronischen Gesamtsystems dar. Es
beinhaltet u.a. die Schnittstellenkommunikationen, Para-
metrierung, Konfiguration, E/A Bearbeitung und parame-
trierbare Regelalgorithmen (z.B. Gleichlaufregelungen).
Durch den vielfachen Einsatz des Betriebsystems ist es
aulerst praxiserprobt und robust.

o Starke leitungsgebundene und eingestrahlte Stérein-
flisse auf das gesamte elektrische System

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Storfestigkeit

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Stéraussendung

Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-,
Steuer-, Regel- und Laborgerate

Stéraussendung

Storfestigkeit mit 100 V/im

Impuls 1, Schérfegrad: IV, Funktionszustand C
Impuls 2a, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 2b, Schérfegrad: IV, Funktionszustand C
Impuls 3a, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 3b, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 4, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 5, Schérfegrad: Ill, Funktionszustand C

(Angaben gelten fur 24 V System)
Impuls 4, Schérfegrad: Ill, Funktionszustand C
(Angabe gilt fir 12 V System)

100-P-700068-D-00/02.2022
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Priifnormen und Bestimmungen
Klimatische Prifungen

Mechanische Prifungen

Prufung fir Bahnanwendungen

422 Aligemeine Kenngréen

Allgemeine KenngréfRen
Gehéuse

MaRe (H x B x T) ohne Abdeckung
MalRe (H x B x T) mit Abdeckung

Montage

Anschluss

Gewicht
Umgebungs- / Lagertemperatur
Schutzart

423 Elektrische Kenngréen

Elektrische KenngréRRen
Betriebsspannung
Stromaufnahme
Uberspannung
Unterspannungserkennung
Unterspannungsabschaltung
Prozessor

Speicher (gesamt)
Gerateliberwachung

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...

Bezeichnung
EN 60068-2-30

EN 60068-2-78

EN 60068-2-52

I1ISO 16750-3
EN 60068-2-6
ISO 16750-3

EN 50121-3-2
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Feuchte Warme zyklisch

Obere Temperatur 55 °C, Anzahl Zyklen: 6
Feuchte Warme konstant

Pruftemperatur 40 °C / 93 % RH,

Prufdauer: 21 Tage

Salznebel Spriihtest

Scharfegrad 3 (Kraftfahrzeug)

Nur mit montierter Abdeckung EC0401 oder EC0402
Test VII: Fibration, random

Anbauort Karosserie

Vibration, sinus

10 ... 500 Hz, 0,72 mm/10 g; 10 Zyklen/Achse
Dauerschocken

30 g/6 ms; 24.000 Schocks

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

EN 50155 Pkt. 12.2 Elektronische Einrichtungen auf Bahnfahrzeugen

Einheit

Einheit
V DC

kg
°C

mA
\Y

Bezeichnung, Wert
Kunststoffgehause schwarz

163 x 112x 25,5
163 x 112 x 68

Schraubbefestigung mit 4 Stk. M4 x L nach DIN 912
bzw. DIN 7984

Einbaulage waagerecht liegend oder senkrecht
stehend auf Montagewand

AMP Steckfahnen 6,3 mm, rittelfest verrastbar,
verpolsicher

Kontakte AMP-Timer, CuZn vorverzinnt
Aderquerschnitt 0,5 ... 2,5 mm?

0,3
-40 ... +85

IP 54 (nur gewahrleistet wenn die Abdeckung
zusammen mit der Kabeldichtung verwendet wird.)

Bezeichnung, Wert

8...32

45 (bei 24 V DC)

36Vfirt<10s

BeiUg<78V

BeiUg<7,0V

Freescale PowerPC, 50 MHz

592 kByte RAM / 1536 kByte Flash / 1 kByte FRAM
Unterspannungstiberwachung

Watchdogfunktion

Checksummenprifung fir Programm und System
Ubertemperaturiiberwachung
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424 Konfigurationen

Ein-/ Ausgangskanéle Anzahl Ausfiihrung

Eingénge 12 (konfigurierbar)

Konfigurationen 4 Digital fiir positive/negative Gebersignale BL/BH
Analog (0...10/32 V DC, 0...20 mA, Ratiome- A
trisch), Frequenz (< 30 kHz) FRQ

4 Digital fur positive Gebersignale, diagnosefahig, BL
Widerstandsmessung (0,016...3,6 kQ)
4 Digital fiir positive Gebersignale, diagnosefahig BL

Ausgange 12 (konfigurierbar)

Konfigurationen 2 Pulsschaltend (High-Side), By
PWM-Ausgang (20...250 Hz), 2 A, PWM
Stromgeregelt 0,02...2 A, diagnosefahig PWM-I

4 Pulsschaltend (High-Side), By
PWM-Ausgang (20...250 Hz), 2 A, diagnosefahig PWM

4 Pulsschaltend (High-Side), By
PWM-Ausgang (20...250 Hz), 1 A PWM

2 Plusschaltend (Hih-Side), By
PWM-Ausgang (20 ...250 Hz), 4 A, diagnosefahig PWM

Betriebszustande (Status-LED) LED-Farbe Blinkfrequenz Beschreibung
Gleichzeitige Ansteuerung der - Aus Keine Betriebsspannung
grinen und roten LED ergibt als Orange 1x Ein Initialisierung oder Reset Checks
Farbe orange.
Griin 5Hz Kein Betriebssystem geladen
2 Hz Applikation 1auft (RUN)
Konstant Ein Applikation angehalten (STOP)
Rot 10 Hz Applikation angehalten
(STOP mit Fehler)
5HO Applikation langehalten wegen
Unterspannung
Konstant Ein System-Fehler (FATAL ERROR)

4.3 Kenndaten der Eingange
Analog-Eingange (A)

Anschluss A: 02, 03, 06, 07

INO ... IN3

Konfigurierbar als:

Eingénge Technische Daten

Spannungseingange Eingangsspannung 0..10/0...32V
Auflésung 12 Bit
Eingangswiderstand 65,6 / 50,7 kQ
Eingangsfrequenz <500 Hz

Stromeingange, diagnosefahig Eingangsstrom 0...20 mA
Auflésung 12 Bit
Eingangswiderstand 400 Q
Eingangsfrequenz <500 Hz

Bei Strémen > 23 mA wird der Eingang auf Spannungseingang
umgeschaltet!

Spannungseingange, 0...32 V, ratiometrisch Funktion (Uin / Ug) x 1000 0/
Wertebereich 0...1000 9/
Eingangswiderstand 50,7 kQ
20/32 100-P-700068-D-00/02.2022
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Eingénge Technische Daten

Binare Spannungseingénge fiir positive Gebersignale  Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Diagnose Leiterbruch > 0,95 Ug
Diagnose Kurzschluss <1V

Binare Spannungseingénge fiir negative Gebersignale Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz

Frequenzeinginge Eingangswiderstand 3,2kQ
Eingangsfrequenz < 30 kHz
Einschaltpegel >0,35...0,48 Ug
Ausschaltpegel <10,29 Ug

Binare Spannungseingénge fiir positive Gebersignale  Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Diagnose Leiterbruch > 0,95 Ug
Diagnose Kurzschluss <1V

Widerstandseingang Messbereich 0,016 ... 3,6 kQ
Genauigkeit *+ 3%

Binare Spannungseingénge fiir positive Gebersignale  Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Diagnose Leiterbruch > 0,95 Ug
Diagnose Kurzschluss <1V

4.4 Kenndaten der Ausgange

Digital-Ausgange (B4, PWM, PWM))

Anschluss D: 01, 03

OuTO ... OUT1

Konfigurierbar als:

Ausgénge Technische Daten

Halbleiterausgénge, Schaltspannung 8..32V DC

Plusschaltend (High-side), Schaltstrom <2A

Kurzschluss- und Uberlastfest, diagnosefahig

Lastwiderstand

> 6 Q (bei 12V DC)
> 12 Q (bei 24 V DC)

PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20... 250 Hz
Tastverhaltnist 1... 1000 9/
Schaltstrom <2A
Stromgeregelter Ausgang Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Regelbereich 0,02 2A
Einstellauflésung 1mA
Nutzauflésung 2mA
Ist nur ein Ausgang aktiv, betragt der Schaltstrom < 2,5 A
Max. Einschaltstrom <11A
Halbleiterausgénge, Schaltspannung 8..32V DC
Plusschaltend (High-side), Schaltstrom <2A

Kurzschluss- und lberlastfest, diagnosefahig,
Pullup-Widerstand abschaltbar

100-P-700068-D-00/02.2022
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Ausgénge Technische Daten
PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Tastverhaltnis 1 ... 1000 9/
Schaltstrom <2A
Ist nur ein Ausgang aktiv, betragt der Schaltstrom < 2,5 A
Max. Einschaltstrom <11A
Halbleiterausgénge, Schaltspannung 8..32VDC
Plusschaltend (High-side), Schaltstrom <1A
Kurzschluss- und Uberlastfest
PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20... 250 Hz
Tastverhaltnis 1...1000 9/pg
Schaltstrom <1A
Max. Einschaltstrom <11A
Halbleiterausgénge, Schaltspannung 8..32V DC
Pulsschaltend (High-side), Schaltstrom <4A

Kurzschluss- und lberlastfest, diagnosefahig,
Pullup-Widerstand abschaltbar

PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Tastverhaltnis 1...1000 9/
Schaltstrom <4 A
Max. Eingangsstrom <30A

Freilaufdioden Freilaufdioden zur Abschaltung induktiver Lasten sind
integriert

Uberlastfestigkeit < 5 Minuten (bei 100% Uberlast)

(gultig fur alle Ausgange)

Kurzschlussfestigkeit < 5 Minuten (Kontaktierung + VBB mit GND)

(gultig fur alle Ein- und Ausgange)

Max. Summenstrom der Ausgangsversorgungen VBB, /| Dauerhaft < 50 % des Nennstroms
VBB, (Dauerstrombelastung)

441 Abkirzungen

A = Analog PWM = Pulsweitenmodulation

By = Binar High-Side PWM, = stromgeregelter Ausgang
BL = Binar Low-Side VBBsgs = Versorgung Sensorik/Modul
FRQ = Frequenz-/ Impulseingédnge VBB = Versorgung OUTO0 ... 7

VBB, Versorgung OUT 8 ... 11
4.5 Abmessungen
12,5 255
8.5 18
+ —
Ol € J[
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4.6 Bestellangaben

Artikel
ELMR225-*****

Bezeichnung

CAN ohne Software

BUCHER
hydraulics

Artikelnummer

100035806

4.7 Zubehor
Artikel Bezeichnung Artikelnummer
ELMR225 Abdeckung Abdeckung EC0401 inklusive Kabeldichtung 100036337
4.8 Anschlussbelegung
A B C D E F N2 P/N1
8-polig 4-polig 6-polig
VBB VBBg VBBg OouTo OouT4 OouTs VBBg VBBg
INO IN4 IN8 GND GND GND GND VBB4
IN1 INS IN9 ouT1 OouTs OouT9 CAN2_H VBB,
GND GND GND GND GND GND CAN2_L GND
GND GND GND OouT2 OuT6 OouT10 CAN1_H
IN2 IN6 IN10 GND GND GND CAN1_L
IN3 IN7 IN11 OuT3 ouT7 OouT11
VBBg VBBg VBBg GND GND GND
4.9 Montage

491 Montage der Kabeldichtung

» Kabeldichtung von unten in die Aufnahme stecken. Die

Verriegelung rastet hérbar ein.

« Die Kabeldichtung ist im Lieferumfang der Abdeckung

100036337 enthalten

T

— '
@

© \L oy

=

Aufnahme fir Kabeldichtung

Verriegelung

Montierte Kabeldichtung

WICHTIG: Die Kabeldichtung dient nicht zur Zugentlastung der Kabel.

100-P-700068-D-00/02.2022
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49.2 Montage der Abdeckung

Die Abdeckung ist mit einer Einhebelverriegelung
versehen. Die Montage erfolgt ohne Werkzeug.

]
e I J

L g
2 .

1 Verriegelungshebel 3 ‘ Aufnahmeschlitze fur Fihrungsbigel

2 Fihrungsbigel

1. Verriegelungshebel der Abdeckung nach vorne 3. Abdeckung uber das Gerat schwenken. Die zwei

schwenken. FUhrungsbiigel dienen dabei als Drehpunkt.

2. Abdeckung schrdg auf das Gerat setzen. Die 4. Verriegelungshebel in die Ausgangsposition
FUhrungsbigel im unteren Bereich der Abdeckung dabei in zuriickschwenken. -> Abdeckung ist verriegelt.

die vorgesehenen Aufnahmeschlitze stecken.
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5 ELMR 228 Mastermodul

5.1 Beschreibung

Das Mastermodul ELMR 228 dient als Jobrechner im CAN-
Bus System. Das Modul besitzt bis zu 8 Leistungsaus-
gange die teilweise konfiguriert werden kénnen. Durch das
speziell von Bucher Hydraulics entwickelte Betriebssystem
lassen sich Kundenapplikationen in noch kirzerer Zeit ent-
wickeln. Das Betriebssystem stellt somit die Intelligenz und

511 Anwendungsbeispiele

¢ Extreme mechanische Beanspruchung durch Stof3- und
Schockbelastung

¢ Einsatz der Komponenten auch bei tiefen und hohen Um-
gebungstemperaturen

5.2 Technische Daten

5.21 Prifnormen und Bestimmungen

Prifnormen und Bestimmungen

CE-Zeichen EN 61000-6-2: 2005
EN 61000-6-4: 2007
E1-Zeichen UN/ECE-R10

Elektrische Prifungen ISO 7637-2: 2004

100-P-700068-D-00/02.2022
MobilsteuerungELMR...
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* Elektrische Daten und Mechanik abgestimmt auf den
mobilen Einsatz

¢ Programmierung nach IEC 61131-3

« Unter- und Uberspannungserkennung

« Diagnosefunktionen fiir Soft- und Hardware

» Ausgédnge kurzschluss- und Uberlastfest,
diagnosefahig

¢ CAN-Bus (Master) mit CANopen Protokoll

» Automatische Datensicherung

Funktionalitat des elektronischen Gesamtsystems dar. Es
beinhaltet u.a. die Schnittstellenkommunikationen, Para-
metrierung, Konfiguration, E/A Bearbeitung und parame-
trierbare Regelalgorithmen (z.B. Gleichlaufregelungen).
Durch den vielfachen Einsatz des Betriebsystems ist es
aulerst praxiserprobt und robust.

o Starke leitungsgebundene und eingestrahlte Stérein-
flisse auf das gesamte elektrische System

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Storfestigkeit

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Stéraussendung

Stéraussendung
Storfestigkeit mit 100 V/im

Impuls 1, Schérfegrad: IV, Funktionszustand C
Impuls 2a, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 2b, Schérfegrad: IV, Funktionszustand C
Impuls 3a, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 3b, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 4, Schérfegrad: IV, Funktionszustand A
Impuls 5, Schérfegrad: Ill, Funktionszustand C

(Angaben gelten fur 24 V System)
Impuls 4, Schérfegrad: Ill, Funktionszustand C
(Angabe gilt fir 12 V System)
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Priifnormen und Bestimmungen

Klimatische Prifungen

Mechanische Prifungen

Prufung fur Bahnanwendungen

5.2.2

Allgemeine KenngréRen

Gehause

EN 60068-2-30: 2006

EN 60068-2-78: 2002

EN 60068-2-52: 1996

ISO 16750-3: 2012

EN 60068-2-6: 2008

ISO 16750-3: 2012

EN 50121-3-2: 2006

Feuchte Warme zyklisch
obere Temperatur 55 °C, Anzahl Zyklen: 6

Feuchte Warme konstant
Pruftemperatur 40 °C /93 % RH,
Prufdauer: 21 Tage

Salznebel Spriihtest
Scharfegrad 3 (Kraftfahrzeug)
Nur mit montierter Abdeckung EC0401 oder EC0402

Test VII: Fibration, random
Anbauort Karosserie

Vibration, sinus
10 ... 500 Hz, 0,72 mm/10 g; 10 Zyklen/Achse

Dauerschocken
30 g/6 ms; 24.000 Schocks

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

EN 50155 Pkt. 12.2: 2008 Elektronische Einrichtungen auf Bahnfahrzeugen

Aligemeine Kenngréen

Einheit

Abmessungen (H x B x T) ohne Abdeckung
Abmessungen (H x B x T) mit Abdeckung
Abmessungen (H x B x T) mit Abdeckung und

Basic Display
Montage

Einbaulage

Anschluss

Gewicht
Umgebungs- / Lagertemperatur

Schutzart

5.2.3

Elektrische KenngréRRen
Betriebsspannung
Stromaufnahme

Uberspannung
Unterspannungserkennung
Unterspannungsabschaltung
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Elektrische Kenngréen

kg
°C

Einheit

V DC
mA
\Y

Bezeichnung, Wert
Kunststoffgehause schwarz

163 x 112x 25,5
163 x 112 x 68
163x112x73,4

Schraubbefestigung mit 4 Stk. M4 x L nach DIN 912
bzw. DIN 7984 und 4 Rohnieten nach DIN 7340

Waagerecht liegend oder senkrecht stehend auf
Montagewand

AMP Steckfahnen 6,3 mm, rittelfest verrastbar,
verpolsicher

Kontakte AMP-Timer, CuZn vorverzinnt
Aderquerschnitt 0,5 ... 2,5 mm?

0,3
-40 ... +85

IP 54 (nur gewahrleistet wenn die Abdeckung
zusammen mit der Kabeldichtung verwendet wird.)

Bezeichnung, Wert
8..32
45 (bei 24 V DC)

36 Vfirt<10s
BeiUg<7,8V
BeiUg<7,0V

100-P-700068-D-00/02.2022
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Elektrische KenngréRen
Prozessor

Speicher (gesamt)

BUCHER
hydraulics

Einheit Bezeichnung, Wert

MHz 50 MHz

592 kByte RAM / 1536 kByte Flash / 1 kByte FRAM

Gerateliberwachung Unterspannungstiberwachung
Watchdogfunktion
Checksummenprifung fur Programm und System
Ubertemperaturiiberwachung
5.2.4 Konfigurationen
Ein-/ Ausgangskanéle Anzahl Ausfiihrung
Eingénge 8 (konfigurierbar)
Konfigurationen 4 Digital fiir positive/negative Gebersignale BL/BH
Analog (0 ... 10/32V DC, 0 ... 20 mA, A
Ratiometrisch), Frequenz (< 30 kHz) FRQ
4 Digital fur positive Gebersignale, diagnosefahig, BL
Widerstandsmessung (0,016...3,6 kQ)
Ausgange 8 (konfigurierbar)
Konfigurationen 4 Pulsschaltend (High-Side), By
PWM-Ausgang (20 ... 250 Hz), 2 A, PWM
Stromgeregelt 0,02 ...2 A, diagnosefahig PWM-I
4 Pulsschaltend (High-Side), By
Minusschaltend (Low-Side), 4 A BL
PWM-Ausgang (20 ... 250 Hz), 4 A, diagnosefahig PWM
Stromgeregelt 0,,2 ... 4 A, Diagnose PWM-I|
H-Briicken Funktion H-Bridge
Betriebszustande (Status-LED) LED-Farbe Blinkfrequenz Beschreibung
Gleichzeitige Ansteuerung der - Aus Keine Betriebsspannung
griinen und roten LED ergibt als
Farbe orange. Orange 1x Ein Initialisierung oder Reset Checks
Griin 5Hz Kein Betriebssystem geladen
2 Hz Applikation 1auft (RUN)
Konstant Ein Applikation angehalten (STOP)
Rot 10 Hz Applikation angehalten
(STOP mit Fehler)
5Hz Applikation langehalten wegen

Unterspannung
Konstant Ein

System-Fehler (FATAL ERROR)

100-P-700068-D-00/02.2022
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5.3 Kenndaten der Eingange

Analog-Eingange (A, B, By, FRQ)
Anschluss A: 02, 03, 06, 07

INO ... IN3

Konfigurierbar als:

Eingénge

Spannungseingange

Stromeingange, diagnosefahig

Spannungseingange 0...32 V DC, ratiometrisch

Binare Spannungseingénge fiir positive Gebersignale

Binare Spannungseingange fir negative Gebersignale

Frequenzeingange

Digital-/Widerstandseingange (B, R)

Anschluss B: 02, 03, 06, 07
IN4 ... IN7
Konfigurierbar als:

Eingénge

Binare Spannungseingénge fiir positive Gebersignale

Widerstandseingang
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Technische Daten

Eingangsspannung
Auflésung
Genauigkeit
Eingangswiderstand

Eingangsfrequenz

Eingangsstrom
Auflésung
Genauigkeit
Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz

0..10/0...32V
12 Bit

+1%

65,6 kQ (0...10 V) /
50,7 kQ (0...32 V)
<500 Hz

0..20 mA
12 Bit
1%
400 Q
<500 Hz

Bei Stromen > 23 mA wird der Eingang auf Spannungseingang

umgeschaltet!

Funktion (Uin / Ug) x 1000 0/
Wertebereich 0...1000 9/
Eingangswiderstand 50,7 kQ
Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Diagnose Leiterbruch > 0,95 Ug
Diagnose Kurzschluss <1V
Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz < 30 kHz
Einschaltpegel >0,35...0,48 Ug
Ausschaltpegel <10,29 Ug
Technische Daten
Einschaltpegel >0,7 Ug
Ausschaltpegel <0,3Ug
Eingangswiderstand 3,2 kQ
Eingangsfrequenz 50 Hz
Diagnose Leiterbruch > 0,95 Ug
Diagnose Kurzschluss <1V
Messstrom <2,0mA
Eingangsfrequenz 50 Hz
Messbereich 0,016...30 kQ
Genauigkeit * 2% FS: 16 Q...3kQ
+* 5% FS: 3Q...15 kQ
+10% FS: 15kQ...15 kQ
Diagnose > 31 kQ

Diagnose Kurzschluss gegen VBB

100-P-700068-D-00/02.2022
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5.4 Kenndaten der Ausgange

Digital-Ausgéange (B4, PWM, PWM))
Anschluss D: 01, 03, 05, 07
OuUTO ... OUT3

Konfigurierbar als:

BUCHER
hydraulics

Ausgénge

Technische Daten

Halbleiterausgénge, plusschaltend (High-side),
kurzschluss- und uberlastfest diagnosefahig

Schaltspannung
Schaltstrom
Lastwiderstand

5,5...32 V DC
<25A

> 4,8 Q (bei 12 V DC)
> 9,6 Q (bei 24 V DC)

PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Tastverhaltnist 1...1000 9/
Schaltstrom <25A

Stromgeregelter Ausgang Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Regelbereich 0,02...2,5A
Einstellungsauflésung 1 mA
Nutzauflésung 2mA

Max. Umgebungstemperatur bei PWM-Betrieb < 70° C.

Digital-Ausgénge (B4, PWM, PWM))

Anschluss D: 01, 03, 05, 07

OuUTO ... OUT3

Konfigurierbar als:

Ausgénge Technische Daten

Halbleiterausgénge, Schaltspannung 55..32V DC

plusschaltend (High-Side), minusschaltend (Low-Side) | Schaltstrom <4A

kurzschluss- und Uberlastfest, diagnoseféahig,

Max. Energierlickspeisung

<3 J (bei 25°C)

Pullup-Widerstand abschaltbar Lastwiderstand >3 Q (bei12V DC)
> 6 Q(bei 24 V DC)

PWM-Ausgange Ausgangsfrequenz 20...250 Hz
Tastverhaltnis 1...1000 9/pg
Schaltstrom <4 A

Stromgeregelter Ausgang Ausgangsfrequenz 20... 250 Hz
Regelbereich 0,02...4 A
Einstellauflésung 1mA
Nutzauflésung 2mA

Freilaufdioden

Freilaufdioden zur Abschaltung induktiver Lasten sind

integriert

Uberlastfestigkeit (gliltig fiir alle Ausginge)

< 5 Minuten (bei

100% Uberlast)

Kurzschlussfestigkeit (gultig fur alle Ein- und Ausgange)

< 5 Minuten (Kontaktierung + VBB mit GND)

Summenstrom je Ausgangsversorgung VBB, oder <8A

VBB»

Max. Umgebungstemperatur bei PWM-Betrieb < 70° C.

54.1 Abkirzungen

A = Analog PWM, = Pulsweitenmodulation, stromgeregelt
By = Binar High-Side R = Widerstandseingang

BL = Binar Low-Side VBBs = Versorgung Sensorik/Modul

FRQ = Frequenz-/ Impulseingédnge VBB4 = Versorgung OUTO0...3

H = H-Briicken Funktion VBB, = Versorgung OUT 4 ...7

PWM = Pulsweitenmodulation

100-P-700068-D-00/02.2022
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5.5 Abmessungen

125

163
145

6.5
105

11z
127

=
|

85

5.6 Bestellangaben

Artikel

ELMR 228-*****

Bezeichnung

CAN ohne Software

Artikelnummer

100036680

5.7 Zubehodr
Artikel Bezeichnung Artikelnummer
ELMR228-Abdeckung Abdeckung EC0401 inklusive Kabeldichtung 100036337
5.8 Anschlussbelegung
A B D E F N2 P/N1
8-polig 4-polig 6-polig
VBBg VBBg OouTo OouT4 VBBg VBBg
INO IN4 GND GND GND VBB4
IN1 INS ouT1 OouTs CAN2_H VBB,
GND GND GND GND CAN2_L GND
GND GND OouT2 OuT6 CAN1_H
IN2 IN6 GND GND CAN1_L
IN3 IN7 OuT3 ouT7 OouT11
VBBg VBBg GND GND GND
5.8.1 Abklrzungen
VBB1 = Versorgung OUTO0...3
VBB2 = Versorgung OUT 4 ...7
30/32 100-P-700068-D-00/02.2022
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5.9 Montage
5.9.1 Montage der Kabeldichtung

» Kabeldichtung von unten in die Aufnahme stecken. Die
Verriegelung rastet hérbar ein.

« Die Kabeldichtung ist im Lieferumfang der Abdeckung
100036337 enthalten

@

o T—

O [\L (O
. e
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1 Aufnahme fiir Kabeldichtung

2 | Verriegelung

3 Montierte Kabeldichtung

WICHTIG: Die Kabeldichtung dient nicht zur Zugentlastung der Kabel.

5.9.2 Montage der Abdeckung

Die Abdeckung ist mit einer Einhebelverriegelung verse-
hen. Die Montage erfolgt ohne Werkzeug.

@ ,

@.

A

1 Verriegelungshebel

o

3 ‘ Aufnahmeschlitze fur Fihrungsbiigel

2 Fihrungsbligel

1. Verriegelungshebel der Abdeckung nach vorne schwen-
ken.

2. Abdeckung schrag auf das Geréat setzen. Die Fiihrungs-
blgel im unteren Bereich der Abdeckung dabei in die
vorgesehenen Aufnahmeschlitze stecken.

100-P-700068-D-00/02.2022
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3. Abdeckung uber das Gerat schwenken. Die zwei Fih-
rungsbiigel dienen dabei als Drehpunkt.

4. Verriegelungshebel in die Ausgangsposition zurlick-
schwenken -> Abdeckung ist verriegelt.
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